Bezprzewodowy system sterowania 12 V
RSU60

Zestawienie materiatowe

Uwagi
1. Parametry znamionowe systemu: 12 V, 60 A
2.Napiecie robocze od 11,6 V do 15 V
3.0dbiornik radiowy niskiej mocy

4.8 kanaléw przekaznikowych

5. Jeden pomocniczy kanat zasilania

6. Aktywacja przekaznikéw za pomocg pilota
zdalnego sterowania lub przyciskow

awary jnych

1 RSUCPU | Podzespét: skrzynka przekaznikowa ABS, przewody Bezprzewodowy
miedziane system
2 RSURC | Podzespot: pilot sterujgcy ..46063*]?5 z p;zekaz'nikowy
3 RSUCB | Podzespot: stacja dokujgca Lzolacjy
4 RSUDM | Podzespot: podstawa mocujaca Zespot ogolny
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Instrukcja

1. Przeglad

Bezprzewodowy system przekaznikowy to system radiowy o matej mocy, przeznaczony do
wspétpracy z instalacjami 12 V DC. Umozliwia on zdalne sterowanie/obstuge oswietleniem
poprzez 8 kanatow przekaznikowych. Kanaty te sg przystosowane do podtaczenia do
podzespotéw zasilanych pragdem o réznym natezeniu. Maksymalny pobdr pradu przez system
to 60 A. System zostat opracowany tak, aby ograniczat konieczno$¢ stosowania przetacznikdéw
przewodowych, a takze pomagat skrdcic czas instalacji.

Prosimy starannie przeczytaé niniejszg instrukcje obstugi, aby moc prawidtowo korzystad z tego
produktu. Instalacje tego produktu nalezy powierzy¢ fachowcom/wykwalifikowanym
pracownikom.

2. Zawartos¢
W skfad systemu wchodzg nastepujgce elementy

RSUCPU - skrzynka przekaznikowa (patrz rys. 1)

RSURC — pilot do zdalnego sterowania (patrz rys. 2)

RSUCB - stacja dokujaca na pilot do zdalnego sterowania (patrz rys. 3
RSUDM - podstawa mocujaca

Naklejki (z ikonami) oraz etykieta naktadkowa do RSURC

Zestawienie materiatowe

1 RSUCPU Podzespot: skrzynka przekaznikowa

2 RSURC Podzespot: pilot sterujacy
3 RSUCB Podzespot: stacja dokujaca
4 RSUDM Podzespot: podstawa mocujgca




@ Dodatnie
@Ujemne
@Bezpiecznik nozowy
@Przycisk parowania
@Pokrywa wytgcznika awaryjnego
@Wy’rqcznik awaryjny
@Minibezpiecznik
Wskaz’nik stanu roboczego
@Wskainik zasilania/awarii/parowania
Otwér montazowy

Rys. 1 RSUCPU, skrzynka przekaznikowa



@Dioda wskazujaca dziatanie przyciskow
@Przycisk (tacznie 8 przyciskow), dla kazdego przycisku przewidziana jest dioda zapewniajaca podswietlenie
@Dioda wskazujaca stan skrzynki przekaznikowej (tacznie 8 diod)
@Dioda wskazujgca stan natadowania akumulatora
@Wejs’cie tadowania
@Os’rona akumulatora
Rys. 2 RSURC, pilot do zdalnego sterowania

(@ Wejscie czerwone, dodatnie
@Wejs’cie czarne, ujemne
(®Bezpiecznik
@Wskaz’nik zasilania
(®$ruby do regulacji kata
@Otwér do mocowania
@Gniazdo wyjscia tadowania
Otwér mocujacy w podstawie
Rys. 3 RSUCB, stacja dokujgca na pilot do zdalnego sterowania



3. Potaczenia i sterowanie

3.1 RSUCPU, skrzynka przekaznikowa

1.

Na potrzeby zasilania skrzynki przekaznikowej wymagany jest przewdd miedziany o
$rednicy przekroju poprzecznego 10 mm?2 Dtugos¢ tego przewodu nie moze
przekracza¢ 3 metrow! Jako zabezpieczenie zasilania doprowadzanego do skrzynki
przekaznikowej, na wejsciu przewidziany jest bezpiecznik 60 A umieszczony w
uchwycie.

System moze wspodtpracowac tylko z instalacjami 12 V DC. Nie mozna podtgczaé
zasilania AC do linii zasilania wejsciowego ani kanatéw wyjsciowych przekaznikdw. Nie
podtaczac zasilania do kanatéw wyjsciowych przekaznikdw, poniewaz sg to tylko
wyjscia.

W przypadku podtgczania wyjsc z kanatéw przekaznikowych do okreslonego urzadzenia
nalezy pamietac o ponizszych kwestiach

a) Urzadzenie musi obstugiwac prad zapewniany przez kanat przekaznikowy

b) Polaryzacja potaczen napiecia musi by¢ zgodna ze specyfikacjg urzadzenia tzn.
dodatnie wyjscie przekaznikowe nalezy podtaczy¢ do dodatniego wtyku
wejsciowego urzadzenia, a ujemne wyjscie przekaznikowe do ujemnego wtyku
urzadzenia

c) Przewody muszg obstugiwac prad wyjsciowy przekaznikow.

d) Kazde poszczegdlne wyjscie przekaznikowe musi by¢ podtgczone do jednego
urzadzenia.

Napiecie zasilania, podawane do skrzynki przekaznikowej, nie moze przekracza¢ 15,5V DCi 60 A.
Prad maksymalny, przewidziany dla kazdego kompletu portéw wyjsciowych tego

urzadzenia jest podany na powierzchni skrzynki przekaznikowej. Prad znamionowy
podano narys. 4.

Instalacje systemu RSU60 nalezy powierzy¢ wytacznie fachowcom/wykwalifikowanym pracownikom.



@1,5 A, z bezpiecznikiem nozowym

@3,5 A, z bezpiecznikiem nozowym

@5 A, z bezpiecznikiem nozowym

@20 A, z bezpiecznikiem nozowym

@1,5 A, z wbudowanym bezpiecznikiem automatycznie resetujgcym sie
@20 A, z bezpiecznikiem nozowym

@5 A, z bezpiecznikiem nozowym

3,5 A, z bezpiecznikiem nozowym

@1,5 A, z bezpiecznikiem nozowym

Rys. 4 RSUCPU, przekaznikowa skrzynka sterownicza

3.2 RSUCB, stacja dokujaca

Stacja dokujaca stuzy do dwdch celéw. Umozliwia ustawianie zdalnego pilota sterujgcego w bezpiecznym
potozeniu oraz podaje zasilanie do tego pilota, wykorzystywane do tadowania dostarczonego akumulatora
litowo-jonowego. Stacje dokujgca mozna zasilac z

1. Zasilania pojazdu — nalezy pamietac, ze musi ono by¢ podawane przez stacyjke, tzn. zasilanie
bedzie dostepne tylko podczas pracy silnika.
2. Pomocniczego kanatu zasilania w skrzynce przekaznikowej
3. Nalezy pamietac o koniecznosci podtaczenia stacji dokujgcej za pomocg dostarczonych
przewodow i listy potagczeniowej z bezpiecznikiem
Stacje dokujacg mozna zamontowac za pomocg dostarczonych mocowan. Do tego celu mozna uzyé¢
podstawy mocujacej lub przymocowaé urzgdzenie do odpowiedniej ptyty montazowej, wykorzystujac
przewidziane otwory na sruby (patrz rys. 3).



3.3 RSURGC, pilot do zdalnego sterowania

Pilot do zdalnego sterowania stuzy do sterowania poszczegdlnymi kanatami wyjsciowymi skrzynki
przekaznikowej. Wyjscia te mozna wigczad i wytaczaé z poziomu tego pilota. Kazdy przycisk przewidziany
na pilocie do zdalnego sterowania umozliwia uzytkownikowi sterowanie jednym kanatem przekaznikowym
w skrzynce przekaznikowej. Pilot do zdalnego sterowania wymaga zasilania z akumulatora litowo-jonowego
AAA* (dostarczanego wraz z systemem RSU60), gdy nie jest podtgczony/umieszczony na stacji dokujacej.
Akumulator ten instaluje sie w pilocie do zdalnego sterowania z tytu (za ostong umieszczong obok portu
mikro USB i zabezpieczona dwiema srubami). Podczas instalacji akumulatora nalezy pamieta¢ o jego
prawidtowej instalacji!

Po zainstalowaniu akumulatora, pilot do zdalnego sterowania nalezy umiesci¢ na stacji dokujacej, aby
akumulator ten mdgt sie natadowad.

*NALEZY PAMIETAC, ZE PILOT DO ZDALNEGO STEROWANIA | STACJA DOKUJACA WYMAGAJA
STOSOWANIA TYLKO AKUMULATORA LITOWO-JONOWEGO 3,7 V, 600 mAh.



4. Obstuga systemu

Po zainstalowaniu systemu RSU60. System mozna obstugiwac za pomocg pilota do zdalnego sterowania.
Pilota tego mozna uzywac na stacji dokujacej lub po wyciagnieciu go z tej stacji (pod warunkiem
zainstalowania akumulatora).. Ponizej wyszczegdlniono sytuacje, jakie bedzie mozna zaobserwowac.

~

Po wecisnieciu przycisku dioda 1 bedzie miga¢ na czerwono (patrz rys. 5)
Dioda 3 znajdujgca sie obok wcisnietego przycisku zacznie swieci¢ sie na zielono
Dioda kanatu skrzynki przekaznikowej réwniez zacznie $wiecic sie na zielono, jesli dioda kanatu
przekaznikowego nie bedzie sie Swieci¢. Wytaczy¢ kanat przekaznikowy i sprawdzi¢ jego bezpiecznik.
Kanat przekaznikowy bedzie teraz przekazywat zasilanie do podtaczonego urzadzenia.
Za pomocy diody 4 wskazywany bedzie stan tadowania

a. Miganie na zielono — fadowanie akumulatora

b. Miganie na czerwono — niski poziom natadowania akumulatora

c. Ciggte Swiecenie na zielono — petne natadowanie akumulatora
Gdy pilot do zdalnego sterowania bedzie znajdowat sie na stacji dokujacej, podswietlony bedzie kazdy
przycisk. Nalezy pamieta¢, ze po wyjeciu pilota do zdalnego sterowania ze stacji dokujacej, to podswietlenie
wytaczy sie. Ma to na celu oszczedzanie akumulatora.

@Dioda wskazujaca dziatanie przyciskow
@Przycisk (tacznie 8 przyciskow), dla kazdego przycisku przewidziana jest dioda zapewniajaca podswietlenie
@Dioda wskazujaca stan skrzynki przekaznikowej (tacznie 8 diod)

@Dioda wskazujgca stan natadowania akumulatora
(®Wejscie tadowania

Rys. 5 RSURC, pilot do zdalnego sterowania



5. Funkcje dodatkowe

5.1 RSURGC, pilot do zdalnego sterowania, tryb uspienia

Pilot do zdalnego sterowania posiada wbudowang funkcje trybu uspienia, ktéra wiacza sie, gdy
pilot nie zostanie umieszczony w stacji dokujacej. Na pilocie nadal bedg wskazywane aktywne
kanaty przekaznikowe skrzynki przekaznikowej, ale w przypadku niewykrycia aktywnosci ze
strony uzytkownika przez 10 minut, pilot przetaczy sie w tryb uspienia. Wszystkie diody
zostang wytgczone. W celu wybudzenia pilota uzytkownik bedzie musiat wcisng¢ przycisk, co
spowoduje petne przywrdcenie dziatania pilota. Catkowicie natadowany akumulator zapewnia
5 dni petnej pracy pilota w trybie uspienia.

5.1.1 RSURC funkcja parowania

Ze skrzynkga przekaznikowg RSUCPU mozna sparowac dodatkowe piloty sterujace. Proces te
opisano w punkcie 5.2.3.

5.2RSUCPU, skrzynka przekaznikowa,

5.2.1 Napiecie robocze

Skrzynka bezpiecznikowa dziata w petnym zakresie pod wejsciowym napieciem zasilania
wynoszgcym od 11 do 15,5 V. W przypadku innego napiecia wyjscia tej skrzynki wytgcza sie. W
takiej sytuacji dioda zasilania, przewidziana na skrzynce przekaznikowej, przestanie swieci¢ sie
na zielono i zacznie $wieci¢ na czerwono.

5.2.2 Przyciski awaryjne

W przypadku awarii pilota do zdalnego sterowania. Kanaty wyjsciowe skrzynki przekaznikowej
mozna obstugiwac za pomocg przyciskdw awaryjnych. Znajdujg sie one pod metalowg ostong
oznaczong jako Tylko do uzytku awaryjnego, patrz rys. 1, pozycja 6.

5.2.3 Funkcja parowania

Jesli wymagany jest dodatkowy pilot do zdalnego sterowania lub w przypadku usterki pilota,
ktdéry byt uzywany do tej pory. Mozna wykorzystac ponizszy proces w celu dodania kolejnych
pilotéw do zdalnego sterowania lub wymiany uszkodzonego pilota.

1. Upewni¢sie, czy pilot posiada akumulator oraz czy jest on catkowicie natadowany.

2. Upewnic sie, czy skrzynka przekaznikowa jest zasilana.

3. Wocisngé przycisk parowania (patrz rys. 1, pozycja 4) na skrzynce przekaznikowej
RSUCPU.

4. Gdy dioda zasilania na skrzynce przekaznikowej RSUCPU (patrz rys. 1 pozycja 9)
zacznie powoli miga¢. Mozna pusci¢ przycisk parowania. Skrzynka przekaznikowa jest
teraz gotowa do sparowania z pilotem do zdalnego sterowania.

5. Na pilocie do zdalnego sterowania RSURC. Wcisng¢ i przytrzymac jeden z 8
przyciskow. Gérna dioda zaswieci sie dwa razy na czerwono. Za pierwszym razem
zaswieci sie ona na chwile, natomiast za drugim razem zacznie $wiecic sie ciggle (patrz
rys. 5, pozycja 1), gdy parowanie zostanie pomyslnie przeprowadzone. W takim
przypadku mozna pusci¢ przycisk.

6. Proces parowania potrwa okoto 60 sekund.

7. Jesli zakonczy sie powodzeniem, dioda opisana w kroku 4 przestanie migac i zacznie
Swieci¢ sie na zielono.

8. Jesli parowanie nie zakonczy sie powodzeniem, dioda opisana w kroku 4 przestanie
migac i zacznie $wiecic sie na czerwono!

9. W przypadku nieudanego parowania nalezy ponownie wykonac¢ czynnosci opisane w
krokach od 1 do 6.



6. Naklejki (z ikonami) oraz etykieta naktadkowa

Po podtaczeniu systemu na potrzeby sterowania réznymi urzgdzeniami dodatkowymi. Pilot
sterujacy mozna zindywidualizowaé, wskazujgc, co podtgczono do poszczegdlnych kanatow
przekaznikowych. Do systemu dotgczony jest arkusz z ikonami/naklejkami, ktére mozna
umiesci¢ na poszczegdlnych przyciskach. Dostepna jest takze dodatkowa etykieta naktadkowa,
ktorg mozna zakry¢ cata przednia powierzchnie pilota. Patrz rys. 6, 7 i 8.
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Rys. 6 Arkusz z ikonami/naklejkami
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Rys. 7 Przyktadowe ikony/naklejki umieszczone na pilocie sterujgcym

Rys. 8 Przyktadowa etykieta naktadkowa umieszczona na pilocie sterujgcym



